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451. ROBOTY PRZYGOTOWAWCTZE

451-1 ROBOTY GEODEZYJNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

W niniejszym rozdziale omdwiono wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robdt zwigzanych z
wytyczeniem geodezyjnym przy robotach do projektu zamiennego, zwigzanych z rozbudowdq,
przebudowq istniejgcej kottowni wraz z budowq wiaty na rebak o na dziatce o nr geod. 1128/4
potozonej w Piszu przy ul. Jagodnej 1c w zakresie :

- budowy ruchomej podtogi z uktadem zasilania kotta w biomase,

- budowy instalaciji zraszaczowej w projektowanym i istniejgcym pomieszczeniu wygarniaczy

oraz doziemnej instalacji elektroenergetycznej. Inwestycja zlokalizowana na dz. nr ewid. 1128/4,
obreb Pisz 1, ul. Jagodna 1C, 12-200 Pisz.

Klasyfikacja wg Wspdinego Stownika Zamdwien (CPV)

Grupa Klasa Kategoria Opis
71000000-8 Ustugi architektoniczne, budowlane, inzynieryjne i
kontrolne
71350000-6 Ustugi inzynieryjne naukowe i techniczne

71353200-9  Ustugi opomiarowania.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest dokumentem bedgcym podstawg do udzielenie zamodwienia i
zawarcia umowy na wykonanie robét zawartych w pkt. 1.1 powyzszej ST.

1.3. Okreslenia podstawowe

Okreslenia i nazewnictwo uzyte w niniejszej specyfikacji technicznej ST sg zgodne z obowigzujgcymi
podanymi w normach PN i przepisach Prawa budowlanego.

1.4. Zakres robét objetych specyfikacjq

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczg prowadzenia robdt zwigzanych z ustaleniem w terenie osi
oraz punktéw wysokosciowych, zgodnie z Dokumentacjg Projektowq i obejmujq:
wyznaczenie punktéw gtéwnych osi,
— wyznaczenie i utrwalenie reperéw roboczych,
— uzupetnienie osi dodatkowymi punktami,
- zastabilizowanie punktéw w sposdb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposdb utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie,
- wykonanie pomiardw biezgcych w miare postepu robdt, zgodnie z dokumentacjg projektowaq,
— wykonanie inwentaryzacji powykonawcze;j

1.5. Ogdélne wymagania dotyczgce robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét, ich zgodnos$¢ z dokumentacjq
projektowq, SST i poleceniami Inzyniera.
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2. MATERIALY

Materiatami stosownymi do wykonywania robdt sq:

— stupki betonowe, rurki stalowe, paliki drewniane - dla punktéw zlokalizowanych w gruncie,

- gwozdzie z folig lub bolce metalowe - dla punktéw w nawierzchni asfaltowe;,

- farba chlorokauczukowa do wykonywania opisdw i oznaczeh punktdw bqgdz inne materiaty
akceptowane przez Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET

Do wykonania robdt konieczny jest sprzet geodezyjny taki jak: teodolity lub tachimetry, niwelatory,
dalmierze oraz tyczki, taty, tasmy stalowe i parciane.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i punktéw gtéwnych powinien gwarantowac uzyskanie
wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

Transport sprzetu geodezyjnego oraz materiatdéw potrzebnych do stabilizacji osi trasy i wyznaczenia
zakresu robdt moze odbywad sie dowolnymi srodkami transportowymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Przed przystgpieniem do robdét Wykonawca zobowigzany jest do odszukania i widocznego
oznakowania wszystkich punktéw panstwowej osnowy geodezyjnej zlokalizowanej w granicach
projektowanych robét. Obowigzkiem Wykonawcy jest ochrona tych punktdéw przed zniszczeniem w
trakcie prowadzenia robdét. Jezeli takie punkty zostang zniszczone przez Wykonawce $wiadomie lub
wskutek zaniedbania to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy przez odpowiedniq,
uprawniong jednostke wykonawstwa geodezyjnego.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK.
Wykonawca sporzqdzi uproszczonqg dokumentacje geodezyjng na wykonanie robdt objetych
niniejszg ST co umozliwi biezgcqg kontrole prowadzonych robdt. Wykonawca ponosi
odpowiedzialno$¢ za nastepstwa niezgodnosci wykonanych robdt z dokumentacjg projektowq, i
niniejszymi ST.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okresSlone w dokumentacji projektowej sg
zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jesli Wykonawca stwierdzi, ze rzedne te istotnie réznig sie
od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej to powinien powiadomi¢ o tym Inspektora
Nadzoru.

Wszelkie roboty dodatkowe, wynikajgce z réznic terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inspektora, zostang wykonane na koszt
Zamawiajgcego.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdéwne i punkty posrednie osi muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okrellajgce w sposdb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktdéw pomiarowych i ich oznaczeh w
czasie trwania robét.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robdt nalezqg do
obowigzkdw Wykonawcy. Dodatkowo na kazde wezwanie Inspektora Wykonawca wykona
wszelkie pomiary geodezyjne. Koszt tych pomiaréw obcigza Wykonawce.

5.2. Wyznaczenie punkiéw gtdwnych osi

Punkty wierzchotkowe osi i inne punkty gtdwne do tyczenia powinny by¢ zastabilizowane w sposdb
trwaty, przy uzyciu pali drewnianych lub frzpieni stalowych a takze dowigzane do punktow
pomocniczych, potozonych poza granicq robdt ziemnych.
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5.3. Robocze punkty wysokosciowe

Stosownie do pofrzeb Wykonawca zatozy dodatkowe punkty robocze. Repery robocze powinny
by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy
reperu i jego rzedne;.

5.4. Wyznaczenie osi

0§ powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach poérednich w odlegtosci
zaleznej od charakterystyki i uksztattowania terenu.

Dopuszczanie odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi frasy w stosunku do dokumentacii projektowej
nie moze by¢ wieksze niz 1 cm. Rzedne punktow osi nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig dol cm w
stosunku do rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej.

5.5. Inwentaryzacja powykonawcza

Inwentaryzacje powykonawczg sporzqgdzong wraz ze szkicem i zaktualizowanym podktadem
mapowym oraz z kopig operatu geodezyjnego nalezy przekazaé przy odbiorze kohcowym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktdw wysokosciowych
nalezy prowadzi¢ wedtug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowq robdt zwigzanych z odtworzeniem osi w terenie jest punkt [pkt].

8. ODBIOR ROBOT

Odbiér robdt nastepuje na podstawie szkicdw i dziennikdw pomiardéw geodezyjnych lub protokotu
z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada Inspektorowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Wynagrodzeniu podlegajg roboty wykonane zgodnie z wymaganiami ST i odebrane przez
Inspektora.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1 Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-1 Geodezyjna osnowa pozioma. GUGIK, 1978.

Instrukcja techniczna G-2 Wysokos$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-3 Geodezyjna obstuga inwestycji. GUGIK, Warszawa 1979.
Wytyczne techniczne G-3.1 Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983.

Wytyczne techniczne G-3.2 Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983.

Instrukcja techniczna G-4 Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979.

21



