Projekt budowlany zamienny do decyzji nr 308/2016 znak WZB.6740.308.2016 z dnia 24 pazdziernika 2016 r.: rozbudowa, przebudowa

istniejgcej kottowni o powierzchni rozbudowy - 277.06m?2 o powierzchni uzytkowej - 459.73m2 i kubaturze - 3377.36m3 wraz z budowq wiaty
na rebak o powierzchni zabudowy - 240.62m2 i kubaturze - 1688.40m3 na dziatce o nr geod. 1128/4 potozonej w Piszu przy ul. Jagodnej 1¢
w zakresie : - budowy ruchomej podtogi z uktadem zasilania kotta w biomase, - budowy instalaciji zraszaczowej w projekfowanym i istniejacym

pomieszczeniu wygarniaczy oraz doziemnej instalacji elekfroenergetycznej.
- ST 454-1
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454. ROBOTY WYKONCZENIOWE

454-1 ROBOTY SLUSARSKIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczqgce wykonania i odbioru
robdét polegajgcych na montazu elementdw $lusarskich przy robotach do projektu zamiennego,
zwigzanych z rozbudowq, przebudowq istniejgcej kottowni wraz z budowqg wiaty na rebak o na
dziatce o nr geod. 1128/4 potozonej w Piszu przy ul. Jagodnej 1¢ w zakresie :

- budowy ruchomej podtogi z uktadem zasilania kotta w biomase,

- budowy instalaciji zraszaczowej w projektowanym i istniejgcym pomieszczeniu wygarniaczy

oraz doziemnej instalacji elektroenergetycznej. Inwestycja zlokalizowana na dz. nr ewid. 1128/4,

obreb Pisz 1, ul. Jagodna 1C, 12-200 Pisz.

Klasyfikacja wg Wspdlinego Stownika Zamdwien (CPV)

Grupa Klasa Kategoria Opis
45000000-7 Roboty budowlane
45400000-1 Roboty wykohczeniowe w zakresie
obiektéw budowlanych
45420000-7 Roboty w zakresie zaktadania stolarki
budowlanej oraz roboty ciesielskie
45421160-3 Instalowanie wyrobdw metalowych

1.2. Zakres stosowania

Specyfikacja techniczna jest dokumentem bedgcym podstawg do udzielenie zamdwienia i
zawarcia umowy na wykonanie robdt zawartych w pkt 1.1

1.3. Okreslenia podstawowe

Okreslenia i nazewnictwo uzyte w niniejszej specyfikacji technicznej ST sg zgodne z obowigzujgcymi
podanymi w normach PN i przepisach Prawa budowlanego.

konstrukcja nodna - elementy o charakterze konstrukcyjnym,

element konstrukcyjny — cze$¢ konstrukcji stuzgca do przeniesienia sit,

ksztattownik — wyréb hutniczy o statym, lecz ztozonym przekroju poprzecznym, matym w stosunku
do jego dtugosci,

1.4. Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w ST majg zastosowanie przy montazu:
— balustrad, pochwytdw itp.

— drzwi metalowych

- blacha pomostowa

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robét, ich zgodnos$¢ z dokumentaciq
projektowq, SST i poleceniami Inzyniera.
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2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogdlne

Elementy $lusarskie dostarczone na budowe jako wyrdb wykonane wg wymiaréw pobranych z
natury wykohczone, wyposazone w uchwyty montazowe.

2.2. Materialy potrzebne do wykonania robét

—  Ksztattowniki stalowe

- Blacha ptaska,

- Gotowe elementy $lusarskie typu balustrady, pochwyty, itp.
— Drzwi stalowe

3. SPRZET

Do wykonania i montazu Slusarki moze by¢ uzyty dowolny sprzet. Wykonawca jest zobowigzany do
uzywania jedynie takiego sprzetu, ktdory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jakosé
wykonywanych robdét i bedzie gwarantowal przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami
okreslonymiw PB i ST.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogdlne

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podane sg w ST ,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materialéow

Transport materiatdw odbywa sie przy w sposdb zabezpieczajgcy je przed przesuwaniem podczas
jazdy, uszkodzeniem i zniszczeniem. Pakowanie, przechowywanie i transport i w instrukcji
Producenta dostosowanej do polskich przepisdw przewozowych.

4.3. Pakowanie i magazynowanie materiatéw metalowych

Elementy $lusarsko-kowalskie wykonczone powinny by¢ pakowane w sposéb zabezpieczajqcy je
przed uszkodzeniem i zniszczeniem okreslony przez producenta. Instrukcja winna by¢ dostarczona
odbiorcom w jezyku polskim. Na kazdym opakowaniu powinna znajdowaé sie etykieta
zawierqgjgca:

— nazwe i adres producenta,

- nazwe wyrobu wg aprobaty technicznej jaokg wyrdb uzyskat,

— date produkgcjii nr partii,

- wymiary,

- liczbe sztuk w pakiecie lub opakowaniu,

— numer aprobaty technicznej,

- nr certyfikatu na znak bezpieczenstwa,

— znak budowlany.

Przechowywanie elementéw powinno zapewnia¢ statg gotowos¢ uzycia ich do montazu.
Materiaty powinny by¢ przechowywane w pomieszczeniach krytych, zamknietych lub
magazynach podtotwartych z bocznymi  ostonami  przeciwdeszczowymi. Powinny by¢& one
odizolowane od materiatéw i substanciji dziatajgcych szkodliwie na metale takich jak wapno,
zaprawy, kwasy, farby, itp.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogdlne

Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST ,,Wymagania Ogdine” pkt.5.

5.2. Robotly przygotowawcze

Prace powinny by¢ tak przygotowane aby zapewnione byto harmonijne i bezpieczne
wykonywanie montazu i osadzanie elementdw-slusarsko kowalskich.

5.3. Przygotowanie podtoza

Doktadnos$¢ wykonania i stan powierzchni konstrukciji wsporczej powinien zostac sprawdzony przed
przystgpieniem do robét:

-powierzchnia podtozy powinna by¢ wykonana zgodnie z dokumentacjg projektowq,
-powierzchnia powinna by¢ oczyszczona z kurzu i zanieczyszczen.

5.4. Montaz wyrobdw slusarsko-kowalskich

Przy przemieszczaniu elementdw metalowych przeznaczonych do osadzenia we fragmenty
budynku nie wolno wyrzgdzac szkéd w pracach juz wykonanych.

Prace pomocnicze zwigzanie z wbudowaniem, osadzaniem i montazem wyrobdw metalowych
nalezy przygotowadé w taki sposéb, aby byto zapewnione bezpieczenstwo i higiena pracy osdb,
zgodnie z obowigzujgcymi przepisami w tym zakresie.

Wyroby metalowe powinny by¢ osadzane zgodnie z dokumentacjg techniczng lub instrukcjg
zaakceptowang przez Inzyniera.

Montaz wyrobdéw powinien sprowadzac sie do scalania potgczeniami Srubowymi elementow
wyrobu i mocowania wyrobu do podtoza. Wiercenie lub przebijanie otwordw w elementach w
frakcie montazu jest nie dopuszczalne ze wzgledu na zastosowane powtoki antykorozyjne
wyrobdéw.

Montaz powinien by¢ poprzedzony wytrasowaniem miejsc otwordw montazowych w podtozu.
Wklejenie kotkdw mocujgcych powinno by<& wykonane z wyprzedzeniem wystarczajgcym do
uzyskania dopuszczalnej wytrzymatosci potgczenia do przeprowadzenia montazu wyrobu do
podtoza. Nie dopuszcza sie do montazu wkretami, srubami z uszkodzonymi tbami.

Dtugosci Ssrub powinny by¢ ustalane w zaleznosci od catkowitej grubosci tgczonych czesci,
uwzgledniajgc naddatek na podktadke, nakretki, przeciwnakretki lub zawleczki. Sruby nie powinny
wystawaé ponad nakretke wiecej niz o 2 zwoje gwintu, a wkrecone w gwintowany otwdr
przelotowy nie powinny wystawac ponad ptaszczyzne tgczonych czesci lub elementow.

Do tgczenia elementédw metalowych z konstrukcjg budowli stosowac¢ nalezy ztqgczy rozporowych,
kotkéw kotwigcych. Osadzanie kotkdw rozporowych powinno by¢ dokonywane z zachowaniem
odpowiednich zasad:

-otwér powinien odpowiadad srednicy kotwy,

-z otworu nalezy usung¢ pyt i drobiny urobku,

-wcisng¢ kotek w wywiercony otwér lekkim uderzeniem mtotka

-przestrzegac najmniejszej dopuszczalnej gtebokosci osadzenia,

-kotek rozprezac dokrecajgc Srube dopuszczalnym momentem.

W przypadku kotew wklejanych:

-otwér powinien by¢ nieco wiekszy od srednicy kotwy,

-kotwe posmarowac klejem,

-wcisng¢ w oczyszczony z pytu otwor,

-po osiggnieciu petnej nosnosci (wg karty technicznej wybranego systemu) mozna przystgpi¢ do
montazu wyrobdéw metalowych.

Itgcza rozporowe przeznaczone do przenoszenia duzych obcigzeh wyrywajgcych powinny byé
metalowe wkrecane (stalowe tuleje kotwigce, min M10 L=100 mm) lub wklejane.

Wszystkie wyroby metalowe montowac zgodnie z rysunkami szczegdtowymi.

Zabezpieczenie antykorozyjne elementdw wykonac¢ zgodnie PB.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Wymagania ogdlne ST

Ogdlne ustalenia dotyczgce podstaw ptatnosci podano w pkt 5 ,,Wymagania ogdlne” specyfikacii
technicznej.

6.2. Wymagania szczegdlne

Generalny Wykonawca jest zobowigzany do przeprowadzenia niezbednych préb i weryfikacji w
obecnosci Inwestora i Architekta.

Wszystkie préby kontrolne i préby prawidtowego dziatania bedzie wykonane na koszt i
odpowiedzialno$¢ Generalnego Wykonawcy.

Ponadto, na zgdanie Generalnego Wykonawcy, wszystkie urzgdzenia przejdqg przez procedure
odbioru na placu budowy, przed montazem.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiaru dla $lusarki jest T mb wykonanego montazu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Wymagania ogdlne

Ogdlne wymagania dotyczgce odbioru robét zwigzanych z montazem elementédw wind podano w
specyfikacji technicznej ,, Wymagania ogdlne: pkt 7

Sprawdzeniu podlegaqjq:

— jako$¢ dostarczonej Slusarki

- poprawnos$é wykonania montazu

W wyniku odbioru nalezy:

— sporzqdzi¢ czesciowy protokdt odbioru robdt

- dokona¢ wpisu do dziennika budowy

Jezeli wszystkie czynnosci odbioru robdt daty wyniki pozytywne, wykonane roboty nalezy uznaé za
zgodne z wymaganiami SST i PB.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne ustalenia dotyczgce podstaw ptatnosci podano w pkt 8 , Wymagania ogdine” specyfikacji
technicznej.

Cena jednostki obmiarowej

Oferent jest zobowigzany do zasiegniecia w frakcie opracowywania swojej oferty koniecznych
informaciji odnosnie wszelkich dokumentdw bedgcych podstawqg przetargu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-80/M-02138 Tolerancje ksztattu i potozenia. Wartosci.
PN-87/B-06200 Konstrukcje stalowe budowlane. Warunki wykonania i odbioru.
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